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PROYECTO N°1

Encender y apagar LED
con la luz

PROYECTO N2 1: Encender y apagar LEDs
con la luz

Aprende a crear un programa para que los LEDs del Code&Drive se enciendan cuando los sensores
de luz no detecten luz, y se apaguen cuando los sensores de luz detecten luz.

NIVEL DE DIFICULTAD: Principiante.
DURACION DEL EJERCICIO: 20 min.

MATERIALES:
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1 LED Verde.

1 LED Rojo.

2 Sensores de Luz Analdgicos.
1 Cable USB - Micro USB

El kit Code&Drive deberéa estar montado de acuerdo a las instrucciones indicadas en el manual.

¢Que és un LED?

Un LED es un componente eléctrico semiconductor (diodo) capaz de emitir luz al ser atravesado por
una corriente pequena. Las siglas “LED” provienen del inglés “Light Emitting Diode”, que traducido
es “Diodo Emisor de Luz”.

LED

¢Qué es un sensor de luz analogico?

Un sensor de luz analdgico es un resistor que varia su valor de resistencia eléctrica en funcién de la
cantidad de luz que incide sobre él. También es nombrado como fotoresistor o fotoresistencia.
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CONEXIONES:
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1. Conecta los sensores de luz a los pines analdgicos “A0” y “Al1”.
2. Conecta los LEDs a los pines digitales “9” y “10”.

CODIGO DE PROGRAMACION

Puedes realizar esta actividad utilizando los software Arduino y Bitbloq, ademas de otros software
de programacién por bloques compatibles. A continuacién encontraras el codigo de programacion
necesario.

Cédigo Arduino

1. Descarga el software Arduino y realiza el proceso de instalacion.
2. Abre el programa Arduino y, una vez en él, copia el siguiente codigo:

int PinSpeedMotorA = 5, PinSpeedMotorB = 6; // PIN DIGITAL PARA LA
VELOCIDAD DE LOS MOTORES

int PinLED1 = 9, PinLED2 = 10; // PIN DIGITAL LED1 Y LED2

int PinLightl = AO, PinLight2 = Al, ValuelLightl = 0, ValuelLight2 =
0;

void setup() {
// put your setup code here, to run once:
// CONFIGURACION DE LOS PINES DIGITALES
pinMode (PinSpeedMotorA, OUTPUT);
pinMode(PinSpeedMotorB, OUTPUT);
pinMode (PinLED1, OUTPUT);
pinMode (PinLED2, OUTPUT);
// VELOCIDAD DE LOS MOTORES A 0
analogWrite(PinSpeedMotorA, 0);
analogWrite(PinSpeedMotorB, 0);

}

void loop() {
// put your main code here, to run repeatedly:
ValuelLightl = analogRead(PinLightl); //GUARDAR LOS VALORES DEL
SENSOR DE LUZ 1
ValueLight2 = analogRead(PinLight2); // GUARDAR LOS VALORES DEL
SENSOR DE LUZ 2
if ((ValuelLight1<400)&&(ValuelLight2<400)) //SI LOS SENSORES DE
LUZ DETECTAN VALORES INFERIORES A 400
{
digitalWrite(PinLED1, HIGH);// LED1
digitalWrite(PinLED2, HIGH);// LED2

}
else // SI LOS SENSORES DE LUZ DETECTAN VALORES SUPERIORES A 400

ON
ON
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{

digitalWrite(PinLED1, LOW); // LED1

’

digitalWrite(PinLED2, LOW); // LED2

OFF
OFF

}
}

3. Configura y carga el codigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del kit Code&Drive.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB, de la placa controladora Build&Code 4in1, esté en
posicién USB, para una correcta carga del codigo.

Codigo para software de programacion por bloques compatible
1. Descarga el software y realiza el proceso de instalacion.

2. Abre el programa y, una vez en él, copia el siguiente cddigo:

Programa de Arduino

e WEVLA s EL 0~ » VELOCIDAD DE LOS MOTORES A 0

fijar pin PWM G a m

leer pin analdgico (AJG < Ehli] vy leer pin analogico (A) 0 Bl 400
.ﬁjar salida pin digital @ E| b LEDs = ON
13
fijar salida pin digital € a

)
b LEDs = OFF

} LECTURA SENSORES DE LUZ

J

3. Configura y carga el codigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del Code&Drive.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB de la placa controladora Build&Code 4in1 esté en posicidon
USB, para una correcta carga del codigo.

Codigo Bitbloq

1. Accede al software Bitbloqg y realiza el proceso de instalacion de la aplicaciéon Web2board.

2. Abre el programa Bitbloq y, una vez en él, copia el siguiente codigo:
o Hardware


http://www.mblock.cc/software/
http://www.mblock.cc/software/
http://bitbloq.bq.com/#/
http://bitbloq.bq.com/#/
http://bitbloq.bq.com/#/
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Nombre sensor_de_luz_2

Archiva Ver Compartir Ayuda Nombre | sensor_de_luz
Nombre  led Placas
Nombre led_2
[} Componentes

Robots

Paint
o Software
C&D_Luz # v -
Archivo Editar Ver Compartir Ayuda

Bloques Componentes

Instrucciones iniciales (Setup)

Escribir en el pin digital 5 el valor analbgico 0
Escribir en el pin digital 6 el valor analégico (1]
Cédigo

Funcicnes

Variables

Matamaticas
Bucle principal (Loop)
Texto

Leer sensordeuz 2 - < -

Control
Lagica

Clases

de lo contrario, ejecutar:

3. Configura y carga el codigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del Code&Drive.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB de la placa controladora Build&Code 4in1 esté en posicion
USB, para una correcta carga del codigo.

RESULTADO DEL EJERCICIO

Al cubrir los sensores de luz, recibirdn una lectura inferior a 400 y, a continuacién, se encenderan
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los LEDs. Cuando la lectura de los sensores de luz sea superior a 400, los LEDs se apagaran.
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