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PROYECTO N°4

Controlar el servomotor

PROYECTO 4: Controlar el servomotor

Aprende a crear un programa para variar la posicién del servomotor de 0 a 1802 con el giro del
potenciémetro.

NIVEL DE DIFICULTAD: Principiante.
DURACION DEL EJERCICIO: 30 min.
MATERIALES:

¢ 1 Potenciémetro
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¢ 1 Servomotor
¢ 1 Cable USB - micro USB
e Ordenador

El Mini Lab debera estar montado de acuerdo a las instrucciones indicadas en el manual.
-

.

- -—

POTENCIOMETRO SERVO MOTOR

CONEXIONES:

1. Conecta el potencidometro al puerto analdgico Al de la placa Build&Code 4in1.
2. Conecta el servomotor al puerto digital 4 de la placa Build&Code 4inl.

CODIGO DE PROGRAMACION:

Puedes realizar esta actividad utilizando los software Arduino y Bitbloq, ademas de otros software de
programacion por bloques compatibles. A continuacidén encontraras el cddigo de programacion
necesario.

Codigo Arduino

1. Descarga el software Arduino y realiza en proceso de instalacion.
2. Abre el programa Arduino y, una vez en él, copia el siguiente cédigo:

#include <Servo.h> // LIBRERIA DEL SERVOMOTOR

Servo motor; // VARIABLE DEL SERVOMOTOR

int pot = 0, pinpot = Al; //VARIABLES PINS DEL POTENCIOMETRO
float degree; // VARIABLE DE GRADOS DEL SERVOMOTOR

void setup() {

// put your setup code here, to run once:
//CONFIGURACION DEL SERVOMOTOR
motor.attach (9);

}

void loop() {
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// put your main code here, to run repeatedly:
// REPRODUCIR EL GIRO DEL POTENCIOMETRO EN LOS GRADOS DEL
SERVOMOTOR.
pot = analogRead (pinpot); // LECTURA DEL VALOR DEL POTENCIOMETRO

degree = map (pot, 0,1023, 10, 180); //ESCALAR LOS VALORES DEL
POTENCIOMETRO CON LOS GRADOS DEL SERVOMOTOR.
motor.write (degree);

}

3. Configura y carga el codigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del Mini Lab.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB de la placa controladora Build&Code 4inl estd en posicion
USB, para una correcta carga del codigo.

Codigo para software de programacion por bloques compatible

1. Descarga el software y realiza en proceso de instalacion.
2. Abre el programa y, una vez en él, copia el siguiente cddigo:

Programa de Arduino
leer pin analégico (A) €Y < Y v

-~ . : FIJAR A0 GRADOS DEL
fijar dngulo del pin @ del servo a SERVO MOTOR
o 4

fijar angulo del pinﬂ del servo a | leer pin anzalbgico [A]Iﬂ ,l' b

MOVER DE 0 A 180° DEL
SERVO MOTOR EM FUNCION
DEL MOVIMIEMTCO DEL
POTENCIOMETRO

3. Configura y carga el cdodigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del Mini Lab.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB de la placa controladora Build&Code 4in1 esta en posicion
USB, para una correcta carga del codigo.

Cadigo Bitbloq

1. Accede al software Bitbloqg y realiza el proceso de instalacion de la aplicacion Web2board.
2. Abre el programa Bitbloq y, una vez en él, copia el siguiente cédigo:
o Hardware


https://www.ebotics.com/wp-content/uploads/recursos/BXLAB01_PRIMEROS_PASOS_MINI_LAB_ESP.pdf
https://www.ebotics.com/wp-content/uploads/recursos/BXLAB01_PRIMEROS_PASOS_MINI_LAB_ESP.pdf
http://www.mblock.cc/software/mblock/mblock3/
https://www.ebotics.com/wp-content/uploads/recursos/BXLAB01_PRIMEROS_PASOS_MINI_LAB_ESP.pdf
https://www.ebotics.com/wp-content/uploads/recursos/BXLAB01_PRIMEROS_PASOS_MINI_LAB_ESP.pdf
http://bitbloq.bq.com/#/
http://bitbloq.bq.com/#/
http://bitbloq.bq.com/#/
https://www.ebotics.com

&Ebotics

www.ebotics.com
B&C4inT_POT_GRADO_SERVO Proyects guardado comectaments v -
Archivo Ver Compartir Ayuda
Nombre  servo 9 Oscilador Placas
Nombre potenciometra_il Componemes
Robots
n
[TITTITT
LTI
o Software
B B&C4in1_POT_GRADO.SERVO T v = a ‘
Archive  Editar  Ver  Comparir  Ayuda Y
Blogues Companentes ‘
Variables globales, funciones y clases Funciones
: Variables
n s
ﬂ Mateméticas |
Instrucciones iniciales (Setup)
g
Con Control
Lég Léigica
=] Clases

Bucle principal (Loop)

a | Mapear Leer potenciometro_A1 w de[ 1]

3. Configura y carga el cdodigo, siguiendo las instrucciones indicadas en la guia de Primeros
Pasos del Mini Lab.

4. Revisa que el interruptor BLT/USB de la placa controladora Build&Code 4in1 esta en posicién
USB, para una correcta carga del codigo.

RESULTADO DEL EJERCICIO:

Con el movimiento del potenciometro, el servomotor se movera de 02 a 180°.
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